
Nuestro Primer Robot

Partes de nuestro carrito

GUIA DE CONEXION

Protoboard

El Carrito que vemos a continuación es el
primer robot construido y configurado en
nuestra institución María de los Ángeles.
Un Robot Simple pero versátil, sirve para
experimentar nuestras primeras carreras, o
podemos modificarlo para que funcione
como robot zumo, para los combates de
robot.

Robot Carrito Bit

Protoboard: Sera la base para poder
conectar los componentes y la energía
Motores: Nuestro carrito usa 2 motores
para avanzar, retroceder o dar vueltas
Rueda Loca: Sera nuestra rueda
delantera, para poder estabilizar el
robot.
Portapila: Sera necesario para dar
energia a traves de la pila de litio

María de los Ángeles
Taller de Robotica

Docente: Piero
Valverde Luque

Motores
con Llanta

PortaPila

La conexión para hacer funcionar este carrito es muy
simple y fácil de implementar:

1.Como en todos nuestros circuitos anteriores: La
batería debe energizar a nuestro protoboard a
través de sus cables Positivo y Negativo

2.Cuando el protoboard este conectado debemos
conectar los 2 cables de cada motor

3.Cuando los 2 cables de cada motor estén
conectados solo debemos probar en que sentido
están girando los motores, y modificarlos según
el funcionamiento que deseemos.
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